¢) FRISKO

Sterownik MR36-UIO

PRZEZNACZENIE

Sterownik jest przeznaczony do systemow
rozproszonych  bazujgcych na magistrali RS485
obstugujgcej protokét MODBUS RTU. Sterownik moze
pracowac¢ jako urzgadzenie autonomiczne (realizujgce
okreslone funkcje logiczne) lub jako modut wejs¢/wyjsé.
Odczytu wielkosci mierzonych i stanu wyj$é, odczytu i
zmiany parametrow sterownika mozna dokona¢ za
pomocg terminala (np. TRO1), panelu dotykowego (np.
MT6070) lub komputera, potgczonego ze sterownikiem
laczem komunikacyjnym. Urzadzenia te muszg byé¢
oczywiscie wyposazone w odpowiednie dla danej wersji
programowej sterownika MR36-UIO oprogramowanie.
Sterownik w standardowym wykonaniu montuje sie na
szynie DIN35. Szerokos¢ obudowy wynosi 22,5mm.
Sterownik wyposazony jest w plyte czotowg z diodami
LED informujacymi o stanie sterownika. Dodatkowo z
poziomu ptyty czotowej, za pomocyg przetacznika typu
DIP SWITCH, mozna ustawi¢ adres sieciowy sterownika.
Adres sieciowy kodowany jest binarnie, przy czym SW8
oznacza LSB adresu.

Widok ptyty czotowej sterownika przedstawia ponizszy rysunek.
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Dioda POW swieci, gdy do sterownika podtgczone jest zasilanie.
Mruganie diody ERR sygnalizuje brak komunikacji ze sterownikiem.
Diody Rx i Tx sygnalizujg stan magistrali RS485 (RS232).

Diody BINL,..., BIN3 sygnalizujg stan wej$¢ binarnych sterownika. Swiecenie danej
diody sygnalizuje zwarcie zaciskow odpowiedniego wejscia binarnego.

Diody OUTL1,..., OUT3 sygnalizujg stan wyjs¢ sterownika. Swiecenie danej diody
sygnalizuje zatgczenie odpowiedniego wyjscia.

Oprocz wersji w obudowie na szyne przewiduje sie wykonanie sterownika w
obudowie hermetycznej IP65 z przepustami kablowymi.

MR36-UIO
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WEJSCIA | WYJSCIA STEROWNIKA

Rozmieszczenie wyprowadzen sterownika w obudowie na szyne DIN przedstawia
ponizszy rysunek.
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Zasilanie i sygnaly obiektowe podigcza sie do sterownika za posrednictwem
roztacznych zigcz. Ztgcza zasilania i wyjs¢ przekaznikowych majg raster 5,08mm i
umozliwiaja podtaczenie przewodéw o s$rednicy do 2,5mm?® Ziacza wej$é oraz
komunika%yjne majg raster 3,81mm i umozliwiajg podtgczenie przewoddéw o srednicy
do 1,5mm~.

Wejscie binarne BINL1,..., BIN3

Sterownik ma 3 wejscia binarne, do ktérych mozna podtaczy¢ bezpotencjatowe styki
zwierne. Wejscia binarne umozliwiajg identyfikacje impulséw nie krétszych niz 50ms i
pojawiajgcych sie nie czesciej, niz co 100ms. Wejscia binarne mogg stuzy¢ do
obstugi réznego rodzaju sygnatéw logicznych, w tym do zliczania impulséw z
przeptywomierzy.

Wejscia analogowe AIN1,..., AIN3

Analogowe sygnaly wejsciowe przetwarzane sg przez 10-bitowy przetwornik A/C.
Doktadnos¢ toréw pomiarowych jest nie gorsza niz 0,5%. Biad dodatkowy od
temperatury nie przekracza 0,1%/10C. Sterownik ma 3 wejscia analogowe AIN1,...,
AIN3.

Wejscie AIN1 moze by¢ wykonywane w nastepujgcych wariantach:

m do pomiaru temperatury w zakresie od -50C do 120C czujnikami z elementem
pomiarowym KTY81-210,

m do pomiaru temperatury w zakresie od -40C do 400C czujnikami z elementem
pomiarowym Pt1000,

m pragdowe 0-20mA (4-20mA),

= napieciowe 0-10V.

Wejscia AIN2 i AIN3 mogq by¢ wykonywane w nastepujacych wariantach:

m do pomiaru temperatury w zakresie od -50C do 120C czujnikami z elementem
pomiarowym KTY81-210,

m pragdowe 0-20mA (4-20mA).
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Wyjscia przekaznikowe OUT1,..., OUT3
Sterownik ma 3 wyjscia przekaznikowe, bezpotencjatowe ze stykiem przetgczanym.
Obcigzalnos¢ kazdego z wyjsc przekaznikowych wynosi 1A/230V.

Wyjscie analogowe 0...10V AOUT1

Opcjonalnie sterownik moze by¢ wyposazony w jedno wyjscie napieciowe 0...10V,
sterowane 16-bitowym wyjsciem PWM procesora. Doktadno$¢ przetwarzania wynosi
0,5%. Wyjscie moze by¢ obcigzane rezystancjg nie mniejszg niz 10kQ. Wyjscie
0...10V jest odseparowane galwanicznie od procesora, napiecie przebicia 500V AC.
Opcja ta poszerza zastosowanie sterownika o uktady, w ktérych zachodzi potrzeba
wspoipracy z sitownikami, palnikami modulowanymi i falownikami sterowanymi
sygnatem analogowym 0...10V.

Port komunikacyjny

Sterownik jest wyposazony w jeden port komunikacyjny RS485 lub RS232 (w
zaleznosci od konfiguracji) obstugujacy protokét MODBUS RTU. Port ten stuzy do
zmiany parametrow pracy sterownika. Parametry portu komunikacyjnych zawarto w
tabeli:

RS RS232 RS485

Zasieg 15m 1200m

Maksymalna liczba modutow 1 32 (bez repeater RS-485)

przytaczonych do magistrali -

Separacja galwaniczna brak brak

Medium transmisyjne kabel 3 zytowy skretka o impedancji falowej

(Tx, Rx, GND) 100Q (+-15Q)

Parametry transmisiji:

m Szybkosc¢ transmisji 9600bps,

s format znaku 8N1 (8 znakow bez kontroli
parzystosci, 1 bit stopu),

m adres od 1 do 254 ustawiany przetgcznikiem
DIP SWITCH na ptycie czotowej
sterownika,

m protokot MODBUS-RTU,

= realizowane funkcje 03 (odczyt rejestrow),

06 (zapis do rejestru).

MR36-UIO Strona3z8
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Funkcje MODBUS i organizacja pamieci sterownika

Adres sieciowy sterownika kodowany jest binarnie przetgcznikiem typu DIP SWITCH
umieszczonym na ptycie czotowej sterownika. Przelgcznik SW8 oznacza LSB
adresu.

Dostep do rejestrow przetwornika jest realizowany przez podstawowe funkcje
MODBUS RTU:

03 - funkcja odczytu rejestrow,

06 - funkcja zapisu do pojedynczego rejestru,

16 - funkcja zapisu rejestrow.

@ Maksymalna ilo$¢ odczytywanych / zapisywanych rejestréw wynosi 64.

Konfiguracje rejestrow oraz realizowane funkcje MODBUS RTU przedstawia
ponizsza tabela:

Nazwa Adres | Funkcja | Zakres Opis

REZERWA 4000 Rezerwa.

SEKUNDY 4001 03, 06 0...59 Sekundy zegara RTC sterownika.

MINUTY 4002 03, 06 0...59 Minuty zegara RTC sterownika.

GODZINY 4003 03, 06 0...23 Godziny zegara RTC sterownika.

DZIEN 4004 03, 06 1.7 Dzien tygodnia zegara RTC sterownika.

AIN1 4022 03 0...1023 Stan, w bitach, wejscia analogowego AIN1.

AIN2 4023 03 0...1023 Stan, w bitach, wejscia analogowego AIN2.

AIN3 4024 03 0...1023 Stan, w bitach, wejscia analogowego AIN3.

TEMP1 4030 03 -500...1200 | Stan, w T, wej $cia analogowego AIN1.
Wartos¢ -500 oznacza -50.0C. Warto $¢ 1200
oznacza 120.0C.

TEMP2 4031 03 -500...1200 | Stan, w T, wej $cia analogowego AIN2.
Wartos¢ -500 oznacza -50.0C. Warto $¢ 1200
oznacza 120.0C.

TEMP3 4032 03 -500...1200 | Stan, w T, wej $cia analogowego AIN3.
Wartos¢ -500 oznacza -50.0C. Warto $¢ 1200
oznacza 120.0C.

BIN1 4038 03 0,1 Stan wejscia binarnego BIN1, wartosci:

m O - wejscie rozwarte,
m 1 - wejscie zwarte.

BIN2 4039 03 0,1 Stan wejscia binarnego BIN2, wartosci:
m O - wejscie rozwarte,
m 1 - wejScie zwarte.

BIN3 4040 03 0,1 Stan wejscia binarnego BIN3, wartosci:
m O - wejscie rozwarte,
m 1 - wejScie zwarte.

BIN_ALL 4046 03 0..7 Stan wejs¢ binarnych zakodowany binarnie.
Znaczenie poszczegOinych bitéw:

m O - stan wejscia BIN1,

m 1 - stan wejscia BIN2,

m 2 - stan wejscia BIN3.

Pozostate bity sg niewykorzystane.
Ustawienie (stan 1) danego bitu oznacza
zwarcie odpowiedniego wejscia binarnego.

OuUT1 4047 03, 06 0,1 Stan wyjscia przekaznikowego OUT1, opcje:
m 0 - wylgczenie wyjscia,
m 1 - zalgczenie wyjscia.

ouT2 4048 03, 06 0,1 Stan wyjscia przekaznikowego OUT2, opcje:
m 0 - wylgczenie wyjscia,
m 1 - zalgczenie wyjscia.

OuUT3 4049 03, 06 0,1 Stan wyjscia przekaznikowego OUT3, opcje:
m 0 - wylgczenie wyjscia,
m 1 - zalgczenie wyjscia.
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Nazwa

Adres

Funkcja

Zakres

Opis

OUT_ALL

4055

03, 06

0..7

Stan wyj$¢ przekaznikowych zakodowany
binarnie. Znaczenie poszczegélnych bitow:
m O - stan wyjscia OUT1,

m 1 - stan wyjscia OUT2,

m 2 - stan wyjscia OUT3,

Pozostate bity sg niewykorzystane.
Ustawienie (stan) danego bitu oznacza
zalgczenie odpowiedniego wyjscia
przekaznikowego.

OUT_ANALOG

4056

03, 06

0...1000

Stan wyjscia analogowego 0...10V. Warto$¢
rejestru podzielona przez 100 odpowiada
napieciu na wyjsciu OUT_ANALOG (0=0.00V,
1000=10.00V).

LICZ BINI_L

4057

03, 06

0...65535

Stan licznika (bity 0...15) wejscia binarnego
BIN1.

LICZ_BINI_H

4058

03, 06

0...65535

Stan licznika (bity 16...32) wejscia binarnego
BIN1.

LICZ_BIN2_L

4059

03, 06

0...65535

Stan licznika (bity 0...15) wejscia binarnego
BIN2.

LICZ_BIN2_H

4060

03, 06

0...65535

Stan licznika (bity 16...32) wejscia binarnego
BIN2.

LICZ_BIN3_L

4061

03, 06

0...65535

Stan licznika (bity 0...15) wejscia binarnego
BIN3.

LICZ_BIN3_H

4062

03, 06

0...65535

Stan licznika (bity 16...32) wejscia binarnego
BIN3.

KOR1

4110

03, 06

-99...99

Wspdtczynnik korekcji wejscia analogowego
AIN1. Warto$¢ wspotczynnika jest dodawana do
wartosci zmierzonej. Warto$¢ -99 oznacza
-9.9C. Warto $¢ 99 oznacza +9.9T.

KOR2

4111

03, 06

-99...99

Wspditczynnik korekcji wejscia analogowego
AIN2. Warto$¢ wspotczynnika jest dodawana do
wartosci zmierzonej. Warto$¢ -99 oznacza
-9.9C. Warto $¢ 99 oznacza +9.9<T.

KOR3

4112

03, 06

-99...99

Wspotczynnik korekcji wejscia analogowego
AIN3. Wartos¢ wspotczynnika jest dodawana do
wartosci zmierzonej. Warto$¢ -99 oznacza
-9.9C. Warto $¢ 99 oznacza +9.9T.

KONFIG_OUT

4118

03, 06

Rejestr konfiguracyjny sterownika. Opis
konfiguracji w kolejnym rozdziale.

CZAS_RST

4119

03, 06

0...999

Czas, w sekundach, pracy sterownika w trybie
RESET. Po zalagczeniu zasilania sterownik
pracuje w trybie RESET. Stan wyjs¢ jest
ustawiony zgodnie z konfiguracjg sterownika w
trybie RESET. Jezeli w ciggu czasu CZAS_RST
ze sterownikiem nie zostanie nawigzana
komunikacja, przechodzi on do pracy jak przy
braku komunikacji (mozliwa zmiana stanu wyj$é
zgodnie z konfiguracjq). Nawigzanie, w dowolnej
chwili, komunikacji ze sterownikiem powoduje
ustawienie wyj$¢ zgodnie ze stanem rejestrow
wyj$¢ ustawionym przez jednostke typu
MASTER.

CZAS_MDB

4120

03, 06

0...999

Czas, w sekundach, zwitoki w sygnalizacji braku
komunikaciji. Jezeli przez czas CZAS_MDB ze
sterownikiem nie zostanie nawigzana
komunikacja przechodzi on do pracy w trybie
braku komunikaciji (stan wyj$¢ ustawiony
zgodnie z konfiguracja).

OUT_AN_RST

4121

03, 06

0...1000

Stan wyjscia analogowego w trybie RESET.

OUT_AN_MDB

4122

03, 06

0...1000

Stan wyjscia analogowego przy braku
komunikaciji ze sterownikiem.

MR36-UIO

Strona5z 8




¢) FRISKO

Rejestr konfiguracyjny

Rejestr

konfiguracyjny KONFIG_OUT posiada adres 4118. Znaczenie

poszczegoblnych bitdw rejestru przedstawia ponizsza tabela.

Bity

Opis

0,1

Konfiguracja wyj$¢ przekaznikowych sterownika przy braku komunikacji, opcje:
m 00 - wyj$cia przekaznikowe wytgczone,

m 01 - stan wyj$¢ bez zmian (ostatni stan),

m 10 - stan wyj$¢ ustawiony bitami 2,3 i 4,

m 11 - wszystkie wyjscia zalgczone.

Stan wyj$¢ przekaznikowych przy braku komunikacji ze sterownikiem. Bit 2 odpowiada za
stan wyjscia OUT1, bit 3 za OUT2, a bit 4 za OUT3. Ustawienie danego bitu "1" oznacza
zatgczenie odpowiedniego wyjscia. Stan "0" oznacza wylaczenie wyjscia.

Rezerwa.

Konfiguracja wyjscia analogowego sterownika przy braku komunikaciji, opcje:
m 00 - stan wyjscia = 0V,

m 01 - stan wyjScia bez zmian (ostatni stan),

m 10 - stan wyjScia ustawiony rejestrem OUT_AN_MDB,

m 11 - stan wyjscia = 10V.

8,9

Konfiguracja wyjs¢ przekaznikowych sterownika w trybie RESET, opcje:
m 00 - wyjscia przekaznikowe wytgczone,

m 01 - stan wyj$¢ bez zmian (ostatni stan),

m 10 - stan wyj$¢ ustawiony bitami 10,11 i 12,

m 11 - wszystkie wyjscia zalgczone.

10,11,12

Stan wyjs¢ przekaznikowych przy braku komunikacji ze sterownikiem. Bit 10 odpowiada za
stan wyjscia OUTL, bit 11 za OUT2, a hit 12 za OUT3. Ustawienie danego bitu "1" oznacza
zatgczenie odpowiedniego wyjscia. Stan "0" oznacza wylaczenie wyjscia.

13

Rezerwa.

14,15

Konfiguracja wyjscia analogowego sterownika przy braku komunikaciji, opcje:
m 00 - stan wyjscia = 0V,

01 - stan wyjscia bez zmian (ostatni stan),

10 - stan wyjscia ustawiony rejestrem OUT_AN_RST,

11 - stan wyjscia = 10V.
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WYKONANIA STANDARDOWE

Standardowe wykonania sterownika opisuje szesciocyfrowy kod poprzedzony nazwag
sterownika. Interpretacje poszczegolnych pozycji kodu przedstawia rysunek:

MR36-UI0-JJCICICIC]

typ obudowy na szyne DIN, 1P20

hermetyczna IP65

zasilanie 16...30 VDC /1,5 VA
16...24 VAC /1,5 VA

port szeregowy RS485
RS232

typ wejscia AIN1 pomiar temp. czujnikami KTY81-210 w zakresie od -50C do 120C

pomiar temperatury czujnikami Pt1000 w zakresie od -50C do 400C

wejscie pradowe 0...20mA (4...20mA)

wejscie napieciowe 0...10V

typ wejs¢ AIN2 i AIN3  pomiar temp. czujnikami KTY81-210 w zakresie od -50C do 120C

wejscia pradowe 0...20mA (4...20mA)

wyjscie AOUT1 bez wyjscia 0...10V AOUT1
z wyjsciem 0...10V AOUT1

1@ EI= RN RS # =] B

Kod MR36-UIO-000000 oznacza sterownik w podstawowym wykonaniu (obudowa na
szyne DIN, zasilanie 16...30VDC, port 485, wszystkie wejscia do pomiaru
temperatury czujnikami KTY81-210, bez wyjscia 0...10V).
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PODSTAWOWE DANE TECHNICZNE

Zasilanie 16...30VDC / 1,5VA (MR36-UIO-X0xxXX)
16...24VAC / 1,5VA (MR36-UIO-x1xxxX)

Temperatura otoczenia od +5C do +40C

llos¢ wejs¢ analogowych 3

llos¢ wejs¢ binarnych 3

llos¢ wyjs¢ przekaznikowych 3

Obcigzalnos¢ wyjs¢ przekaznikowych 1A/230V

llos¢ wyjs¢ napieciowych 0...10V 1 (opcja)

Obcigzalnos¢ wyjs¢ 0...10V 10kOhm

Podtrzymanie zegara minimum 48 godzin

Podtrzymanie nastaw pamieci EEPROM,

Wymiary 120x101x22,5 mm (MR36-UIO-0xxXxX)
130x130x75 mm (MR36-UIO-1xxXXX)

Masa 0,15 kg

Klasa ochronnosci Il

Stopien ochrony IP20 (MR36-UIO-0xxxxX)

IP65 (MR36-UIO-1xXXXX)
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