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PRZEZNACZENIE, PODSTAWOWE FUNKCJE

Regulatory MR65-FOX+ przeznaczone sg do obstugi kottowni z kaskadg 2 lub 3 kottéw
niskotemperaturowych z palnikami jedno- lub dwustopniowymi, olejowymi lub gazowymi.
Kaskada moze pracowaé¢ w jednym z trzech typowych uktadow technologicznych. Kazdy
kociot musi by¢ wyposazony w regulator MR65-FOX+.

Regulatory potgczone sg tgczem komunikacyjnym RS485. Jeden z regulatoréw jest
regulatorem nadrzednym (MASTER), pozostate sg regulatorami podrzednymi (SLAVE).

Regulatory MR65-FOX+ mogg wspoétpracowac z innymi sterownikami serii Plus i ATTO, w
szczegOllnosci  z regulatorami obwodow grzewczych MR65-M1+, MR208-M2+,
MR208-M3+, ATTO-M1, ATTO-M1K, ATTO-CWU. Dodatkowo regulator posiada wejscie
binarne umozliwiajgce wspotprace z obwodem ciepta technologicznego CT.

W zalezno$ci od uktadu technologicznego kaskady regulator MR65-FOX+ moze pracowac
w jednym z trzech uktadéw pracy:

Uktad Ul

MR65-FOX+ MR65-FOX+
(SLAVE?2)

Ppod

ZOK®% ZOK@X . ?& ?g‘\ _____ .?O instalacji
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Uktad U2

MR65-FOX+  MR65-FOX+
(MASTER) (SLAVE2)

. [seenane
eosets

do instalacji

Ukfad U3

MR65-FOX+  MR65-FOX+

Tzas

do instalacji
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Sterowanie kaskad g kottow

Regulator posiada dwa tryby pracy:

m Stop - kaskada odstawiona. Dziala funkcja ochrony pomp i zaworu przed
zakleszczaniem,

m Praca - normalna praca kaskady.

Nadrzednym regulatorem kaskady kottow jest regulator MASTER. Regulator MR65-FOX+
MASTER moze wspoipracowa¢ z dwoma regulatorami MR65-FOX+ SLAVE oraz
maksymalnie z 6 regulatorami z serii Plus lub ATTO o adresach SLAVES4,..., SLAVE9.
Komunikacja odbywa sie za posrednictwem magistrali RS485.

Regulator MASTER za posrednictwem tgcza komunikacyjnego otrzymuje od regulatoréw
podrzednych m.in. wymagane przez nie temperatury zasilania. Z wielkosci tych,
uwzgledniajgc wymagania wiasne:

m temperature wyliczong z czterepunktowej krzywej grzania lub zadang wartos¢ statg,

m temperature zadang na potrzeby obwodu CT (gdy zwarte wejscie binarne WeCT),
wylicza maksimum bedace zadang temperaturg zasilania.

W przypadku, gdy MASTER nie wspoOftpracuje z regulatorami SLAVE sterujgcymi
odbiornikami ciepta (obwody CO, CWU, technologicznie itp.) zadana temperatura na
zasilaniu okreslana na podstawie czteropunktowej krzywej grzania lub wartosci staitej,
zaleznie od nastawy parametru RegTzas.

Niezaleznie od powyzszego przy wyliczaniu zadanej temperatury na zasilaniu jest
uwzgledniana minimalna temperatura powrotu kotta do ktérego jest przydzielony MASTER
oraz parametr TmaxZas ograniczajgcy od gory wartos¢ zadana.

W zaleznosci od zapotrzebowania na ciepto MASTER, w oparciu o algorytm PI, nakazuje
zatgczenie odpowiedniej ilos¢ stopni mocy. Zwioka miedzy zatgczeniem kolejnych kottow
kaskady jest parametrem kaskady. O pracy kaskady decydujg parametry kaskady
nastawiane w regulatorze MASTER. O ile polecenia zalgczenia i wytgczenia palnika
regulator podrzedny (SLAVE) otrzymuje od regulatora nadrzednego (MASTER), to
sterowanie pozostatymi wymienionymi elementami ma charakter autonomiczny.

@}Regulator kotta ogranicza temperature kotta do wartosci okreslonej parametrem
TmaxKot (maksymalnie do 102°C). Wzrost temperatury kotta powyzej nastawy
TmaxKot-5°C powoduje wytgczenie drugiego stopnia palnika kotta. Dalszy wzrost
temperatury kotta powyzej nastawy TmaxKot powoduje wytgczenie palnika kotta.

@ Nastawa parametréw pracy kaskady ma zasadnicze znac zenie dla jako Sci
regulacji i ekonomiki pracy kaskady. Zmiana tych na  staw mo ze by¢é dokonywana
wytacznie przez osoby z niezb edna wiedz g i do Swiadczeniem.

Kolejnos¢ kottow kaskady moze by¢é automatycznie zmieniana co zadang ilos¢ godzin
pracy palnika kotta wiodgcego wedtug zasady:

= wiodacy kociot K1 (kolejnos¢ kottow K1-K2-K3),

= wiodacy kociot K2 (kolejnos¢ kottow K2-K3-K1),

m wiodacy kociot K3 (kolejnos¢ kottow K3-K1-K2),

= wiodacy kociot K1 (kolejnos¢ kottow K1-K2-K3), itd.

O czestosci zmiany kotta wiodgcego decyduje parametr kaskady AutZmKot . Jezeli
nastawiono AutZmKot=0, zmiana kolejnosci kottbw nie bedzie dokonywana
automatycznie. Kolejnos$¢ kottdbw mozna zmieniac recznie w trybie instalatora.
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Ochrona powrotu

Dziatanie regulatorbw w zakresie ochrony powrotu zalezy od wybranego uktadu
technologicznego.

W uktadzie Ul regulator MASTER mierzy temperature wody powracajacej do kottéw w
punktach Tp i Tpi. Jezeli temperatura w punkcie Tpi jest nizsza od wartosci
TminPow+5°C regulator zatgcza pompe podmieszania.

Jezeli w czasie pracy pompy podmieszania temperatura w punkcie Tp jest nizsza od
wartosci TminPow, MASTER nakazuje zamkngé zawory mieszajgce obwoddéw CO i
wytgczy¢ pompy obiegowe CO oraz tadujgce CWU.

W ukiadzie U2 kontrola temperatury powrotu odbywa sie indywidualnie dla kazdego z
kottow. W parametrach kotta kazdego ze wspotpracujgcych regulatorow definiuje sie
minimalng temperature powrotu. Jezeli podczas aktywnosci kotta temperatura w punkcie
Tp spadnie ponizej TminPow , regulator zataczy pompe podmieszania tego kotta. Pompa
podmieszania dziata z wybiegiem okreslonym w parametrach.

W uktadzie U3 regulator MASTER mierzy temperature w punkcie Tp. Jezeli temperatura w
tym punkcie spadnie ponizej wartosci TminPow MASTER nakazuje wspotpracujagcym z
nim sterownikom SLAVE zamkng¢ zawory mieszajgce obwodow CO i wytgczyé pompy
obiegowe CO oraz tadujgce CWU.

Mechanizm ochrony powrotu dziata, gdy jest zapotrzebowanie na ciepto. Przy braku
zapotrzebowania na ciepto powr6t nie jest kontrolowany a zadana temperatura dla
kaskady wynosi 5°C.

Wspotpraca z obwodem ciepta technologicznego

Zwarcie wejscia binarnego WeCT powoduje, ze temperatura zadana kolektora
zasilajgcego kaskady jest podwyzszana do okreslonej parametrem TzadCT. Mechanizm
ten moze by¢ wykorzystywany przy zasilaniu z kaskady dodatkowych obwodow, np.
central wentylacyjnych z nagrzewnicami wodnymi, uktadéw ciepta technologicznego itp.

Przy projektowaniu uktadéw wykorzystujacych te funkcje nalezy zadba¢ o to, aby
rownoczesnie ze zwarciem wejscia WeCT zapewni¢ odbior ciepta produkowanego przez
kaskade (np. przez zalgczenie pompy obiegu technologicznego, otwarcie zaworu itp.).
Wytaczenie odbioru ciepta, powinno odbywac sie ze zwitoka czasowg po rozwarciu wejscia
WeCT.

Pozostate funkcje realizowane przez sterownik

m mozliwos¢é autonomicznej pracy kaskady w oparciu o czteropunktowg krzywg grzania,

m mozliwos¢é autonomicznej pracy kaskady ze statg wartoscig zadanej temperatury na
zasilaniu,

m sterowanie zasilaniem na potrzeby obwodu ciepta technologicznego (CT) na podstawie
zapotrzebowania sygnalizowanego na wejsciu binarnym,

m funkcja licznikdw czasu pracy i ilosci zatgczen kotta,

wyswietlanie  wszystkich mierzonych temperatur (zakres pomiaru temperatur

-30°C+110°C),

kalibracja torow pomiarowych,

sygnalizacja stanéw alarmowych (dzwiekowa z mozliwoscig wytgczenia i Swietlna),

test wyjs¢ umozliwiajgcy sprawdzenie poprawnosci potgczen elektrycznych,

mozliwos¢ wspotpracy z innymi sterownikami serii Plus i ATTO,

mozliwo$¢ obstugi regulatora za posrednictwem sieci Internet poprzez system

FRISKO-ONLINE.
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—= CZUJNIKI

Charakterystyka czujnikbw temperatury

Regulator ma wejscia pomiarowe przystosowane do wspotpracy z czujnikami KTY81-210.
Zakres pomiarow wynosi od -30°C do 110°C. Ponizsza tabela przedstawia wybrane
punkty charakterystyki elementu pomiarowego.

Temperatura (°C) | Rezystancja (Q) Temperatura (°C) Rezystancja (Q)

-30 1250 40 2240
-20 1372 50 2410
-10 1500 60 2590

0 1634 70 2780

10 1774 80 2978
20 1922 90 3182
25 2000 100 3392
30 2078 110 3593

Wszystkie czujniki majg ten sam element pomiarowy.

@Informacje na temat dostepnych typow czujnikbw oraz zalecenia dotyczace ich
instalacji mozna znalez¢ na stronie www.frisko.pl.

- MONTAZ | POLACZENIA ELEKTRYCZNE

Regulator jest przeznaczony do montazu na szynie DIN. Zajmuje szerokos¢ 9
standardowych modutéw o szerokosci 17,5mm.

@ Montaz regulatora nale zy powierzy ¢ firmie instalacyjnej lub wykwalifikowanemu
elektrykowi. Samodzielne wykonywanie pot aczen elektrycznych grozi
porazeniem lub uszkodzeniem regulatora nie podlegaj gcym gwaranciji.

@ Regulator nale zy zabudowa ¢ w rozdzielnicy NN lub zastosowa € montaz
panelowy. Regulator nale zy zamontowa ¢ w taki sposob, aby jego zaciski byty
niedost epne do dotyku dla u zytkownika w trakcie normalnego u  zytkowania

@Podtrzymanie nastaw zegara RTC (zegara czasu rzeczy wistego) sterownika
wynosi 48 godzin. Wyt aczenie napi ecia zasilania na diu zszy okres czasu
spowoduje utrat e nastaw RTC i niewla sciwg prace regulatora. W przypadku
diu zszych postojow kaskady nale zy ustawi € tryb pracy Stop.
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Schematy potgczen elektrycznych regulatora przedstawiono nizej:

Schemat podigczen elektrycznych w uktadzie U1.
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Schemat podigczen elektrycznych w uktadzie U2.
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Schemat podigczen elektrycznych w ukiadzie U3.
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*tylko dla regulatora MASTER

Skroty uzyte na schematach przedstawia ponizsza tabela:

Skrét Opis

N Biegun neutralny zasilania sieciowego 230V/50Hz.

L Faza zasilania sieciowego 230V/50Hz.

Tzas Czujnik temperatury na zasilaniu w punkcie Tzas. Czujnik wymagany tylko
dla regulatora typu MASTER.

Tzew Czujnik temperatury zewnetrznej. Czujnik wymagany tylko dla regulatora
typu MASTER (gdy parametr CzujnikTzew:TAK ) wspoOipracujgcego ze
sterownikami  typu SLAVE nie posiadajagcymi wlasnych czujnikow
temperatury  zewnetrznej. Podigczenie czujnika Tzew  umozliwia
autonomiczng prace kaskady z zadang temperaturg na zasilaniu wyliczang z
krzywej grzania.

Tkot Czujnik temperatury kotta. Czujnik wymagany dla wszystkich regulatorow
pracujgcych w kaskadzie.

Tp Czujnik temperatury powrotu w punkcie Tp.

Tpi Czujnik temperatury powrotu w punkcie Tpi. Czujnik wymagany tylko dla
regulatora typu MASTER.

WeCT Wejscie binarne sygnalizujgce zapotrzebowanie na cieplo ze strony
dodatkowego obwodu CT. Zwarcie wejscia oznacza zapotrzebowanie na
ciepto, rozwarcie - brak zapotrzebowania na ciepto.

Ppod Pompa podmieszania.

Pkot Pompa kottowa.

ZOK Sitownik ON/OFF zaworu odcinajgcego kotta. Podanie napiecia powoduje

otwarcie zaworu, brak napiecia powoduje zamkniecie zaworu.

Instrukcja obstugi MR65-FOX+
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@ Maksymalna obcigzalno$¢ pojedynczego wyjscia przekaznikowego wynosi 1A/230VAC
(AC1), 0.8A/230VAC (ACS3, cosp=0.6). Sterowanie urzadzeniami niespetniajgcymi tych
wymagan musi sie odbywac za posrednictwem dodatkowych przekaznikow/stycznikéw.

@Sterowanie pompami musi si e odbywaé za posrednictwem dodatkowych
przeka znikow/stycznikbw o parametrach dostosowanych do cha rakteru
obci azenia. Przy doborze przeka znika nale zy zwréoci € uwage na znamionow g
moc silnikow g zestyku oraz na zastosowany materiat stykéw - dla obci azen
silnikowych powinny to by € styki AgCdO lub AgSnO ».

@ Dlugos¢ przewodow czujnikow nie powinna przekracza¢ 30m przy przekroju przewodu
miedzianego 2x0.5 mm?®.

@ Przewody czujnikow i od wejS¢ binarnych powinny by¢é ekranowane i ukiadane w
odlegtosci minimum 30 cm od przewoddéw energetycznych. Niedopuszczalne jest
prowadzenie wszystkich przewoddéw (czujnikowych i zasilania urzadzen) w jednej
wigzce. Przewody czujnikbw Iub przewody energetyczne (zasilanie regulatora,
przewody sterujace urzadzeniami) nie mogq tworzy¢ wokot regulatora petli.

@ Obwody zasilania regulatora i urzadzen wykonawczych powinny by¢ zabezpieczone
oddzielnymi  wylgcznikami  instalacyjnym.  Umozliwia to, oprécz  funkciji
zabezpieczajacej, tatwe wylgczenie zasilania regulatora i urzgdzen wykonawczych.

Przy demontazu regulatora z rozdzielnicy nie ma potrzeby odkrecania przewodow
czujnikowych i od sterowania. Regulator wyposazony jest w ztgcza roztgczne. W celu
wyciggniecia ztgcza z przewodami nalezy uzy¢ wkretaka w charakterze dzwigni i delikatnie
od gory podwazy¢ ztgcze tak jak to pokazano na ponizszych rysunkach.
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Porty komunikacyjne

Sterownik jest wyposazony w dwa porty komunikacyjne RS1 oraz RS2 typuRS485. Port
RS1 ten moze by¢ wykorzystany jako SLAVE lub MASTER. Drugi port RS2 pracuje tylko

jako SLAVE.

Parametry portéw komunikacyjnych:

RS485
Zasieg 1200m
Maksymalna liczba 32
dotaczonych urzadzen
Separacja galwaniczna brak

Medium transmisyjne

skretka o impedanciji falowej 100Q (+15Q)

Przylacze portow RS

zlgcze pod wtyczke RX-W3

Parametry transmisiji:

Szybkos¢ transmis;ji

9600bps

Format znaku

8N1 (8 znakow bez kontroli parzystosci, 1 bit stopu)

Adres

Ustawiany parametrem

Protokot

MODBUS-RTU

Realizowane funkcje

03 - odczyt grupy rejestréw

04 - odczyt rejestru wejsciowego
06 - zapis pojedynczego rejestru
16 (104ex) - zapis grupy rejestrow

Przyktadowy schemat magistrali przedstawia ponizszy rysunek:

______________

MR65-FOX+
MASTER

MR65-FOX+
SLAVE2

Rs1 A
B

RSURS2|A
B

MR65-FOX+
SLAVE3

RSURS2|A [~
B

MR208-M2+
(MR208-M3+)
SLAVE4

RSURS2|A
B

MR208-M2+
(MR208-M3+)
SLAVE9

RS1/RS2 lg_

Ztacza komunikacyjne umieszczone sg w dolnej czesci regulatora, nad listwg wyjsciowa.

Do wykonywania potgczen stuzy wtyczka RX-W3.

@ Potaczeh na odlegtosci powyzej 2m nalezy dokonywaé ekranowang skretka. Ekran
nalezy w jednym punkcie potgczy¢ z najblizszym zaciskiem PE.

Instrukcja obstugi MR65-FOX+
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OBSLUGA

Regulator ma podswietlany wyswietlacz LCD 2x16 znakdéw oraz klawiature sktadajacq sie
Z 5 przyciskow.

W prawym gérnym rogu pulpitu znajduje sie dioda statusowa. Jezeli sprawne sg wszystkie
tory pomiarowe dioda swieci na zielono. Czerwony kolor diody statusowej sygnalizuje stan
alarmowy (np. uszkodzenie czujnika). Ponadto dioda statusowa sygnalizuje biezacy tryb
pracy: Swiecenie ciggte oznacza prace w trybie uzytkownika, mruganie diody oznacza
prace w trybie serwisowym.

Po wigczeniu zasilania wysSwietlany jest ekran zawierajacy nazwe sterownika oraz
informacje o wersji struktury programowej. Przycisniecie klawisza <ESC> lub <OK>
powoduje wyswietlenie gtbwnego ekranu sterownika:

Pt 13:36 Praca
Mst Ul OK Menu

W pierwszym wierszu wyswietlany jest biezacy dzien tygodnia (Pn, Wt, Sr, Cz, Pt, So, Ni),
biezacy czas oraz informacja o trybie pracy sterownika.

Pole tryb moze przyjmowaé nastepujagce wartosci:

Pole tryb Interpretacja
Praca Kaskada zalgczona. Pracuje na utrzymanie zadanej temperatury na zasilaniu.
Stop Kaskada odstawiona. Kotty i pompy sg wylaczone. Pompy kottowe i

podmieszania sg raz na dobe zalgczane na 10 sekund dla ochrony
przed zakleszczeniem. Réwniez zawor ZOK jest raz na dobe otwierany
| ponownie zamykany.

W drugim wierszu wyswietlany jest status regulatora i numer wybranego ukfadu pracy
wynikajagce z konfiguracji regulatora oraz status komunikaciji.

Pole status regulatora moze przyjmowac wartosci:

m Mst - regulator pracuje jako MASTER (sterownik nadrzedny),

m SI2 - regulator pracuje jako SLAVEZ2 (sterownik podrzedny o numerze sieciowym 2),

m SI3 - regulator pracuje jako SLAVES3 (sterownik podrzedny o numerze sieciowym 3).

10 Instrukcja obstugi MR65-FOX+
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Pole uktad pracy moze przyjmowac wartosci U1, U2 lub U3.

Pole status komunikacji moze przyjmowaé wartosci:

s OK - dla MASTER poprawna komunikacja ze wszystkimi regulatorami zadeklarowanymi
w sieci, dla SLAVE poprawna komunikacja z regulatorem MASTER,

m ? - brak komunikacji ze sterownikiem.

Pozioma kreska widoczna na ekranie pod literg "M" napisu Menu to kursor. Kursor
wskazuje aktywny w danym momencie element ekranu. Nacisniecie przycisku <OK>
spowoduje przejscie do wyswietlania ekranu z gtbwnym menu regulatora. Pozostate
przyciski sg nieaktywne.

Menu

Nacisniecie przycisku <OK> przy kursorze ustawionym pod literg "M" spowoduje
wyswietlenie ekranu zawierajgcego dwie pierwsze pozycje z menu sterownika.

Temperatury
/egar 1 tryb v

Nacisniecie przycisku <¥> spowoduje wyswietlenie kolejnych pozycji menu. Poszczegdlne
napisy sa elementami menu umozliwiajacymi przejScie do realizacji zwigzanych z nimi
funkcji. Nacisniecie przycisku <OK> spowoduje uruchomienie funkcji zwigzanej z
aktywnym elementem menu.

W przypadku, gdy lista parametrow nie miesci sie na jednym ekranie sterownika, w
prawym dolnym lub gérnym rogu tego ekranu wyswietlone zostang znaki: "v", "a". Ekran
mozna przewija¢ klawiszami: <A> - w gore, <V¥> w dot.

Powr6t do ekranu gtdbwnego nastepuje po nacisnieciu przycisku <ESC>.

Elementy menu przedstawia ponizsza tabela.

Parametr Interpretacja

Temperatury Funkcja umozliwiajgca wyswietlenie mierzonych temperatur i stanu wejscia
binarnego.

Zegar i tryb Funkcja umozliwiajgca zmiane nastaw zegara i trybu pracy regulatora.

Nastawy Funkcja umozliwiajgca zmiane nastaw zadanej temperatury na zasilaniu.

Param. Kotla Funkcja umozliwiajgca zmiane parametrow kotta.

O—=

Param. Kaskady | Funkcja umozliwiajgca zmiane parametrow kaskady. Funkcja dostepna

00— tylko dla regulatora MASTER.

Liczniki Funkcja umozliwiajaca wyswietlenie licznikow czasu pracy i iloSci zataczen
kotta. W trybie instalatora mozliwe jest zerowanie licznikow.

Konfiguracja Funkcja umozliwiajgca zmiane konfiguracji sterownika.

O—=

Test wyjsc Funkcja umozliwiajgca dokonanie testu wyjs¢ sterownika.

O—=

Stan wyjsc Funkcja umozliwiajgca wyswietlenie aktualnych stanéw wyjs¢ regulatora.

Kalibracja Funkcja umozliwiajgca dokonanie kalibracji wejs¢ pomiarowych sterownika.

O—

Ustaw fabryczne | Funkcja umozliwiajgca przywrécenie nastaw fabrycznych regulatora.

Serwis Funkcja umozliwiajgca przejscie do trybu instalatora.

Instrukcja obstugi MR65-FOX+ 11
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Temperatury

ekran: Menu — Temperatury

Parametr Interpretacja

Tzew Zmierzona warto$¢ temperatury zewnetrzne;j.

Tzsr Srednia krotkoterminowa temperatury zewnetrznej z ostatnich 90 minut.
Srednia ta jest uzywana do obliczen zwigzanych z regulacjg pogodowa.

Tkot Zmierzona warto$¢ temperatury kotta.

Tzas Zmierzona warto$¢ temperatury zasilania.

O—= ZadTzas Zadana temperatura zasilania.

0—= W tym wierszu wyswietlany jest stan wyjscia regulatora PID sterujgcego

pracg kaskady, numer kotta wiodgacego oraz stany wysterowania kolejno
wszystkich kottow kaskady zgodnie =z kolejnoscia ich zalgczania.
Interpretacja stanéw kottoéw jest nastepujaca:

m -- - dany kociot wytgczony,

m 1- zatgczony 1 stopien danego kotia,

m 12 - zalgczone oba stopnie danego kotta.

Dla kotta wiodacego K1 wyswietlane sa stany kolejno kottéw K1, K2 i K3. Dla
kotta wiodacego K2 wyswietlane sg stany kolejno kottdw K2, K3 i K1.
Analogicznie dla pozostatych przypadkow.

Zakres wyjscia PID wynosi 0+999. Wiersz wyswietlany tylko dla regulatora

MASTER.
Tpi Zmierzona warto$¢ temperatury powrotu z instalacji.
Tp Zmierzona warto$¢ temperatury powrotu.
WeCT Stan wejscia binarnego sygnalizacji zapotrzebowania na ciepto ze strony

dodatkowego niezaleznego obwodu ciepta technologicznego. Opcje:
m ZWARTE - wejscie zwarte (jest zapotrzebowanie na ciepto),
m ROZWARTE - wejscie rozwarte (brak zapotrzebowania na cieplo).

@ Powyzsza tabela przedstawia wszystkie elementy ekranu funkcji "Temperatury”. llo$¢
wyswietlanych elementow zalezy od konfiguracji regulatora.

@ Regulator kontroluje sprawnos¢ torow pomiarowych. Uszkodzenie toru pomiarowego,
do ktorego powinien by¢ podigczony czujnik, sygnalizowane jest przerywanym
sygnatem dzwiekowym (z mozliwoscig wytaczenia), zapaleniem diody statusowej na
kolor czerwony oraz wyswietlaniem w polu odpowiedniej temperatury znakow "???.?2" i
litery "A" (Awaria) w miejscu jednostek. Wylgczenie sygnalizacji dzwiekowej nastepuje
po nacisnieciu klawisza <ESC>. Nie zawsze wszystkie czujniki wymagane sg do
poprawnej pracy regulatora. Ich ilos¢ zalezy od konfiguracji regulatora.

@ Regulator kontroluje maksymalng temperature kotta. Przekroczenie przez zmierzong
temperature kotta wartosci okreslonej parametrem TmaxKot sygnalizowane jest
krétkim przerywanym sygnatem dzwiekowym, wyswietlaniem litery "A" (Alarm) w
miejscu jednostek oraz zapaleniem diody statusowej na kolor czerwony.

@Regulator kontroluje maksymalng temperature na zasilaniu. Przekroczenie przez
zmierzong temperature w punkcie Tzas wartosci okreslonej parametrem TmaxZas
sygnalizowane jest krétkim przerywanym sygnatlem dzwiekowym, wyswietlaniem litery
"A" (Alarm) w miejscu jednostek oraz zapaleniem diody statusowej na kolor czerwony.
Sygnalizowane sg przekroczenia powyzej 5°C trwajace co najmniej 10 minut oraz
powyzej 10°C bez zwioki czasowe.

@ Brak czujnika temperatury zasilania nie jest sygnalizowany, gdy regulator jest typu
SLAVE.
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@ Brak czujnika temperatury zewnetrznej jest dopuszczalny, w sterowniku MASTER gdy
parametr CzujnikTzew:NIE . W sterowniku SLAVE czujnik Tzew nie jest wymagany.

@ Czujnik temperatury powrotu, w punkcie Tpi, nie jest wymagany w uktadach U2 i U3.
W sterowniku SLAVE czujnik Tpi nie jest wymagany.

@ Czujnik temperatury powrotu w punkcie Tp, nie jest wymagany w regulatorze SLAVE w
uktadach Ul i U3.

@ Zakres wyswietlanych temperatur wynosi od -30,0°C do 110,0°C.

Zegar i tryb

ekran: Menu — Zegar i tryb
Parametr Interpretacja
Czas - godzina | Godzina biezgcego czasu dnia.
Czas - minuty Minuty biezgcego czasu dnia.
Dzien Aktualny dzieh tygodnia: Pn, Wt, Sr, Cz, Pt, So, Ni.
Tryb Tryb pracy regulatora. Opcje:
m Stop — kaskada odstawiona. Kotty i pompy wytgczone (nie dziata funkcja
wejscia WeCT). Dziata ochrona pomp i zaworow przed zakleszczaniem.
m Praca — kaskada zatgczona, pracuje na utrzymanie zadanej temperatury
na zasilaniu.
Parametr wyswietlany dla regulatora MASTER.

Nastawianie godzin czasu dnia

m przyciskami <A> <V> <P»> <«4> ustawi¢ kursor w polu pod pierwszg cyfrg godzin,

m nacisng¢ przycisk <OK> - kursor zmieni sie na pulsujgcy prostokat w polu pierwszej
cyfry godzin,

naciskajgc przyciski <a> <V¥> nastawi¢ pierwszg cyfre godzin,

naciskajgc przycisk <» > ustawi¢ kursor na drugiej cyfrze godzin,

naciskajgc przyciski <A>,<V¥> nastawi¢ drugg cyfre godzin,

nacisng¢ przycisk <OK> dla akceptacji wyboru lub nacisng¢ przycisk <ESC> zeby
porzuci¢ edycje godzin.

@Edycja pozostatych parametrow liczbowych sterownika odbywa sie w sposob
analogiczny do powyzszego.

Nastawianie wartosci parametru Tryb:

m przyciskami <A> <V¥> <P> <<4> ustawi¢ kursor w polu Tryb,

m nacisng¢ przycisk <OK> - kursor zmieni sie na pulsujgcy prostokat w polu pierwszego
znaku wartosci parametru,

m naciskajgc przyciski <A> <¥> nastawi¢ nowg wartos¢ parametru (Praca lub Stop),

m nacisng¢ przycisk <OK> dla akceptacji zmian lub nacisngé przycisk <ESC> Zzeby
porzuci¢ edycje parametru.

@ Edycja pozostatych parametrow sterownika, ktorych wartos¢ wybierana jest z listy
odbywa sie w sposdb analogiczny do powyzszego.
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Nastawy

ekran: Menu — Nastawy

Parametr

Interpretacja

P1(-15)

Punkt P1 krzywej grzania. Parametr wyswietlany dla regulatora MASTER, gdy
temperatura na zasilaniu wyliczana jest na podstawie czteropunktowej
punktowej krzywej (RegTzas:Pogod. ). Parametr okresla wartos¢ zadanej
temperatury na zasilaniu dla temperatury zewnetrznej réwnej wartosci -15°C.
Krzywa grzania sklada sie z czterech punktow P1, P2, P3 i P4 deklarowanych
dla nastepujacych temperatur zewnetrznych -15°C, 0°C, 8°C, 20°C.
Charakterystyka ograniczona jest od gory wartoscig parametru TmaxZas.
Przyktadowg krzywag przedstawia ponizszy rysunek.

Tzew

P2(0)

Punkt P2 krzywej grzania. Parametr wyswietlany dla regulatora MASTER, gdy
temperatura na zasilaniu wyliczana jest na podstawie czteropunktowej
krzywej. Parametr okresla wartos¢ zadanej temperatury na zasilaniu dla
temperatury zewnetrznej réwnej wartosci 0°C.

P3(+8)

Punkt P3 krzywej grzania. Parametr wyswietlany dla regulatora MASTER, gdy
temperatura na zasilaniu wyliczana jest na podstawie czteropunktowej
krzywej. Parametr okresla wartos¢ zadanej temperatury na zasilaniu dla
temperatury zewnetrznej réwnej wartosci +8°C.

P4(+20)

Punkt P4 krzywej grzania. Parametr wyswietlany dla regulatora MASTER, gdy
temperatura na zasilaniu wyliczana jest na podstawie czteropunktowej
krzywej. Parametr okresla wartos¢ zadanej temperatury na zasilaniu dla
temperatury zewnetrznej réwnej wartosci +20°C.

TzadZas

Dla regulatora MASTER parametr okresla zadang temperature zasilania przy
braku komunikacji lub, gdy temperatura na zasilaniu okreslana jest na
podstawie wartosci statej (RegTzas: StalWar ).

Dla regulatora SLAVE jest to zadana temperatura kotta przy braku
komunikacji z regulatorem MASTER.

TzadCT

Minimalna zadana temperatura dla zasilania utrzymywana przy zwartym
wejsciu  binarnym WeCT. Nastawa nie obowi gzuje w trybie Stop .
Mechanizm ten moze byC wykorzystywany przy zasilaniu z kaskady
dodatkowych obwodéw, np. central wentylacyjnych z nagrzewnicami
wodnymi, ukfadow ciepta technologicznego itp. Przy projektowaniu uktadow
wykorzystujgcych te funkcje nalezy zadba¢ o to, zeby réwnoczesnie ze
zwarciem WeCT zapewni¢ odbiér ciepta produkowanego przez kaskade.
Wylaczenie odbioru ciepta powinno odbywaé sie ze zwlokg czasowg po
rozwarciu WeCT.
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O—= Parametry kotta

ekran: Menu — Param. Kotla

Parametr Interpretacja

TmaxKot Maksymalna temperatury kotfa.

t minlst Minimalny czas pracy palnika wyrazony w sekundach.

TminPow Minimalna temperatura powrotu. Parametr wyswietlany w ukiadzie U2.

t wylPpod Czas zwloki w wylgczeniu pompy podmieszania wyrazony w minutach.
Parametr wyswietlany w ukitadzie U1 dla regulatora MASTER oraz w ukfadzie
u2.

t zamZOK Czas zwioki w zamknieciu klapy kotta nadaznego po wytaczeniu palnika tego
kotta wyrazony w sekundach. Parametr wyswietlany w uktadach Ul i U2.

t_wylPkot Czas zwioki w wytgczeniu pompy kottowej kotta nadaznego wyrazony w

sekundach. Parametr wyswietlany w ukfadzie U3.

O—= Parametry kaskady

ekran: Menu — Param. Kaskady

Parametr

Interpretacja

NrKotWiod

Numer kotta wiodgcego. Opcje:

m K1 - kociot obstugiwany przez regulator MASTER jest kottem wiodgcym
(kolejnosé¢ kottow K1-K2-K3),

m K2 - kociot obstugiwany przez regulator SLAVE?2 jest kotlem wiodgcym
(kolejnosé¢ kottow K2-K3-K1),

m K3 - kociot obstugiwany przez regulator SLAVE3 jest kotlem wiodgcym
(kolejnosé¢ kottow K3-K1-K2).

AutZmKot

Interwat automatycznej zmiany kotta wiodacego wyrazony w godzinach (ilos¢
godzin pracy palnika kotta wiodgacego). Nastawa AutZmKot=0 blokuje
mechanizm automatycznej zmiany kotta wiodacego. Kolejnosé kottéw mozna
zmieniac recznie w trybie serwisowym parametrem NrKotWiod .

TmaxZas

Parametr ogranicza maksymalng zadang temperature dla kaskady.

TminPow

Minimalna temperatura powrotu dla kaskady. Parametr wyswietlany w
uktadach U1 i U3 tylko dla regulatora MASTER.

t_zalKot

Czas blokady zataczenia kolejnego kotta w kaskadzie wyrazony w
sekundach. Kolejny kociot kaskady zostanie zatgczony nie wczesniej niz
przed uplywem tego czasu. Parametr nie dotyczy kotta wiodacego. Nastawa
t zalKot=0 wylgcza mechanizm blokady.

ATzallst

Roéznica temperatur TzadZas-Tzas powodujaca bezwzgledne zalgczenie 1
stopnia wiodgcego kotta kaskady niezaleznie od stanu regulatora PID.
TzadZas jest zadang temperaturg zasilania. Nastawa ATzallst=0 wylgcza
wyzej opisany mechanizm, a zalgczenie 1 stopnia kotta wiodgcego nastepuje
tylko i wylacznie od stanu wyjscia regulatora PID.

RegKas.Kp

Wzmocnienie regulatora PID sterujgcego pracg kaskady.

RegKas.Ti

Czas catkowania regulatora PID sterujgcego pracg kaskady wyrazony w
sekundach. Nastawa 0 wylgcza czion catkujacy.

RegKas.Td

Czas rdzniczkowania regulatora PID sterujgcego pracg kaskady wyrazony w
sekundach. Nastawa 0 wytgcza czion rézniczkujacy.
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Liczniki

ekran: Menu — Liczniki

Parametr Interpretacja

Czas pracy Licznik czasu pracy kotta — pierwszy stopien palnika. Licznik wyrazony w
kotla 1st formacie gggggg:mm.

Czas pracy Licznik czasu pracy kotta — drugi stopien palnika. Licznik wyrazony w
kotla 2st formacie gggggg:mm. Parametr wyswietlany, gdy regulator obstuguje kociot z

palnikiem dwustopniowym.

Licz zal kotla
1st

Licznik ilosci zatgczen kotta - pierwszy stopien palnika.

Licz zal kotla
2 st

Licznik ilosci zataczen kotta - drugi stopien palnika. Parametr wyswietlany,
gdy regulator obstuguje kociot z palnikiem dwustopniowym.

Zerowanie

O—=

W trybie instalatora regulator umozliwia wyzerowanie licznikdw. Uruchomienie
funkcji "Zerowanie" spowoduje wyswietlenie ponizszego ekranu.

/erowanie?
NTE TAK

Nacisniecie przycisku <OK> przy kursorze ustawionym pod napisem "TAK"
spowoduje wyzerowanie licznikdw.

Nacisniecie przycisku <OK> przy kursorze ustawionym pod napisem "NIE"
lub przycisku <ESC> spowoduje powrot do ekranu ze stanem licznikow.

O—= Konfiguracja

ekran: Menu — Konfiguracja

Parametr Interpretacja
Uklad Wybér obstugiwanego uktadu pracy. Opcje:
m U1,
m U2,
m U3.
Schematy technologiczne uktadow pracy przedstawione sg na pierwszej
stronie instrukciji.
Adres Parametr okresla adres sieciowy regulatora, a tym samym funkcje
realizowane przez regulator. Opcije:
m SLAVEZ2 - regulator pracuje w sieci jako SLAVE?Z i obstuguje kociot K2,
m SLAVE3 - regulator pracuje w sieci jako SLAVE3 i obstuguje kociot K3,
m MASTER - regulator pracuje w sieci jako MASTER. Komunikacja z
regulatorami SLAVE odbywa sie z wykorzystaniem magistrali RS485.
Regulator zarzadza pracag kaskady, obstuguje kociot K1 oraz komunikuje
sie (rozsyla temperatury zewnetrzng i zasilania oraz odczytuje
zapotrzebowanie na ciepto) z regulatorami odbiornikow ciepta SLAVE o
adresach 4,...9, (zaleznie od wartosci parametru LiczbaRegOdb ).
LiczbaKot Liczba kottow kaskady. Opcje:
m 1 - jeden kociot obstugiwany przez regulator MASTER,
m 2 - kaskada sklada sie z 2 kottéw. Jeden kociot jest obstugiwany przez
regulator MASTER a drugi przez regulator SLAVE2,
m 3 - kaskada skilada sie z 3 kottow. Kotly sg obstugiwane przez regulatory
MASTER, SLAVE2 i SLAVES.
Parametr wyswietlany, gdy regulator jest MASTER.
16 Instrukcja obstugi MR65-FOX+




) FRISKO

LiczhaRegOdb | Liczba regulatoréw SLAVE sterujacych odbiornikami ciepta wspotpracujacych
z regulatorem MASTER. Liczba ta nie dotyczy regulatoréw typu MR65-FOX+.
Opcje:
m 0 - MASTER nie wspoélpracuje z regulatorami SLAVE odbiornikéw ciepta
produkowanego przez kaskade,
m 1 - MASTER wspétpracuje z regulatorem SLAVE4,
m 2 - MASTER wspotpracuje z regulatorami SLAVE4 i SLAVES,
m 3 - MASTER wspétpracuje z regulatorami SLAVE4,..., SLAVES,
m 4 - MASTER wspotpracuje z regulatorami SLAVEA4,..., SLAVE?,
m 5- MASTER wspétpracuje z regulatorami SLAVE4,..., SLAVES,
m 6 - MASTER wspotpracuje z regulatorami SLAVEA4,..., SLAVED9.
Parametr wyswietlany, gdy regulator jest MASTER.
Kociol Parametr okresla typ palnika kotta. Opcje:

m Pal_1st —regulator obstuguje kociot z palnikiem jednostopniowym,
m Pal_2st — regulator obstuguje kociot z palnikiem dwustopniowym.

CzujnikTzew

Parametr wyswietlany dla regulatora typu MASTER. Parametr okresla

wykorzystanie toru pomiaru temperatury zewnetrznej. Opcje:

m NIE - tor niewykorzystany, czujnik Tzew nie jest wymagany,

m TAK - regulator dokonuje pomiaru temperatury zewnetrznej, czujnik Tzew
jest wymagany. Regulator umozliwia realizacje pogodowe] regulacji
temperatury na zasilaniu (przy autonomicznej pracy kaskady). Dodatkowo
wartos¢ zmierzonej temperatury zewnetrznej jest rozsytana do
wspéipracujagcych z MASTER regulatorow SLAVE, co sprawia ze nie
muszg one mie¢ zainstalowanych wiasnych czujnikbw temperatury
zewnetrzne,j.

RegTzas

Parametr wyswietlany dla regulatora MASTER okresla typ regulacji

temperatury na zasilaniu. Opcje:

m Pogod. - mozliwa autonomiczna praca kaskady. Zadana temperatura na
zasilaniu wyliczana jest wedlug czteropunktowej krzywej grzania
definiowanej przez uzytkownika. Punkty krzywej okreslajg parametry P1,
P2, P3 i P4. Nastawa wymaga zainstalowania czujnika temperatury
zewnetrznej (parametr CzujnikTzew:TAK ). Nastawa CzujnikTzew:NIE
blokuje mozliwos¢ wyboru opcji Pogod. ,

m StalWar - mozliwa autonomiczna praca kaskady. Zadana temperatura na
zasilaniu okreslana jest wartoscig statg - parametrem TzadZas.

m Brak - brak mozliwosci autonomicznej pracy kaskady. MASTER wymaga
podigczenia przynajmniej jednego sterownika SLAVE bedacego
zadajnikiem temperatury (regulatora obwodéw grzewczych). W przypadku,
gdy zaden regulator SLAVE nie jest podigczony kaskada moze zostaé
zalgczona tylko po zwarciu wejscia binarnego WeCT.

Wybér opcji Pogod. lub StalWar pozwala na autonomiczne funkcjonowanie
kaskady na potrzeby zasilania bez podtagczonych regulatoréw SLAVE
odbiornikéw ciepta. W przypadku, gdy regulatory SLAVE sg podtaczone ich
zapotrzebowanie na cieplo tez jest uwzgledniane przy wyliczaniu zadanej
temperatury na zasilaniu.
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Sygnal

Sygnalizacja dzwiekowa stanéw alarmowych. Opcje:
m TAK - sygnalizacja dzwiekowa zalgczona — regulator przerywanym
sygnatem dzwiekowym, sygnalizuje nastepujgce stany alarmowe:
- uszkodzenie lub brak wymaganego czujnika temperatury,
- przekroczenie za zasilaniu w punkcie Tzas wartosci okreslonej
parametrem TmaxZas,

- wazrost temperatury kotta powyzej wartosci maksymalnej - TmaxKot .

m NIE — sygnalizacja dzwiekowa wylaczona.

Whylaczenie sygnalizacji danej awarii nastepuje po nacisnieciu klawisza
<ESC>.

Niezaleznie od nastawy Sygnal wystgpienie jednej z powyzszych awarii jest
sygnalizowane wyswietleniem znaku "A" w wierszu odpowiedniej temperatury
na ekranach funkcji Temperatury oraz zapaleniem diody statusowej na
czerwono.

SygnalKom

Sygnalizacja dzwiekowa braku komunikacji. Dla regulatora MASTER ze
sterownikami SLAVE (ilo$¢ obstugiwanych sterownikow okreslajg parametry
LiczbaKot oraz LiczbaRegOdb ). Dla regulatora SLAVE ze sterownikiem
MASTER. Opcje:

m LED - brak komunikacji sygnalizowany jest zapaleniem diody statusowej

na kolor czerwony,

m BUZER - brak komunikacji sygnalizowany jest zapaleniem diody
statusowej na kolor czerwony, oraz krotkim przerywanym sygnatem
dzwiekowym,

NIE — sygnalizacja dzwiekowa braku komunikacji wylaczona.

O0—= Test wyj $¢é

ekran: Menu — Test wyjsc

Parametr

Interpretacja

Pompa Ppod

Stan wyjScia sterujgcego pompg podmieszania. Opcje:
m ZAL — pompa zatgczona,
= WYL — pompa wylgczona.

Pompa Pkot

Stan wyjscia sterujacego pompg kottowa. Opcje:
m ZAL — pompa zatgczona,
= WYL — pompa wylgczona.

Silow.ZOK

Stan wyjScia sterujgcego sitownikiem zaworu odcinajgcego kotta. Opcje:
m OTW — zawdr otwarty,
m ZAM — zawér zamkniety.

Palnik 1st

Stan wyjscia sterujacego pierwszym stopniem palnika. Opcije:
m ZAL — | stopien palnika zatgczony,
m WYL — | stopien palnika wylgczony.

Palnik 2st

Stan wyjscia sterujgcego drugim stopniem palnika. Opcje:

m ZAL - Il stopien palnika zatgczony,

m WYL — Il stopien palnika wytgczony.

W celu zalgczenia drugiego stopnia palnika nalezy najpierw zalgczyé
pierwszy stopien palnika Palnik 1st:ZAL .

@ Powyzsza tabela przedstawia wszystkie elementy ekranu funkcji "Test wyjs¢". llo$¢
wyswietlanych elementow zalezy od konfiguracji regulatora.

@Funkcja "Test wyjs¢" umozliwia sprawdzenie wyjS¢ regulatora oraz wiasciwego
podtgczenia urzadzen. W czasie wyswietlania ekrandw funkcji wyjscia przyjmujq stany
zgodne z wyswietlanymi na tych ekranach. Po powrocie do menu serwisowego
regulator ustawia wyjscia w stany wynikajgce z dziatania automatyki.
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Stan wyj $¢é

Funkcja umozliwia wys$wietlenie stanow wyjs¢ sterownika wynikajacych z dziatania
automatyki. Nazwy i stany wyjs¢ jak w tabeli dla funkcji "Test wyjs¢".

O—= Kalibracja

ekran: Menu — Kalibracja

Parametr Interpretacja

Tzew W tym wierszu wyswietlane sg dwie wartosci: zmierzona czujnikiem Tzew
warto$¢ temperatury z uwzglednieniem wspotczynnika kalibracji oraz, po
znaku "/" wspotczynnik kalibracji toru Tzew.

Tkot W tym wierszu wy$wietlane sg dwie wartosci: zmierzona czujnikiem Tkot
wartos¢ temperatury z uwzglednieniem wspoéiczynnika kalibracji oraz, po
znaku "/" wspoiczynnik kalibracji toru Tkot.

Tzas W tym wierszu wyswietlane sg dwie wartosci: zmierzona czujnikiem Tzas
warto$¢ temperatury z uwzglednieniem wspoiczynnika kalibracji oraz, po
znaku "/" wspotczynnik kalibracji toru Tzas.

Tpi W tym wierszu wySwietlane sg dwie wartosci: zmierzona czujnikiem Tpi
wartos¢ temperatury z uwzglednieniem wspoéiczynnika kalibracji oraz, po
znaku "/" wspotczynnik kalibracji toru Tpi.

Tp W tym wierszu wyswietlane sg dwie wartosci: zmierzona czujnikiem Tp
warto$¢ temperatury z uwzglednieniem wspoiczynnika kalibracji oraz, po
znaku "/" wspétczynnik kalibracji toru Tp.

@ Wartosci wspotczynnikow kalibracji dodawane sg do wartosci mierzonych. Kalibracja
pozwala wyeliminowac¢ btedy pomiarow zwigzanych m.in. z rezystancjg przewodow

czujnikowych.

Korzystanie z mozliwosci kalibracji wymaga stosowania doktadnych

termometréw. Pomiar wzorcowy powinien by¢é dokonywany w tym samym punkcie, w
ktorym zainstalowano czujniki pomiarowe.

@ llo$¢ wyswietlanych parametrow zalezy od konfiguracji sterownika.
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Ustawienia fabryczne

Funkcja "Ustaw fabryczne" umozliwia przywrocenie wartosci fabrycznych nastaw i
parametrow. W trybie uzytkownika przywracane sg nastawy dostepne dla Uzytkownika, a
w trybie instalatora parametry dostepne dla Instalatora.

Uruchomienie funkcji "Ustaw fabryczne" spowoduje wyswietlenie ponizszego ekranu.

Ustaw fabryczne?
NIE TAK

Nacisniecie przycisku <OK> przy kursorze ustawionym pod napisem "TAK" spowoduje
przywrdcenie nastaw fabrycznych i powr6t do ekranu startowego regulatora.

Nacisniecie przycisku <OK> przy kursorze ustawionym pod napisem "NIE" lub przycisku
<ESC> spowoduje powrot do menu regulatora bez zmiany nastaw regulatora.

Nastawy fabryczne przywracane w trybie uzytkownika przedstawia ponizsza tabela:

Pozycja menu | Parametr Zakres nastaw / skok Nastawa fabryczna
Zegar i tryb Tryb Praca, Stop Stop
Nastawy P1(-15) P2 ... TmaxZas °C/ 1 75°C

P2(0) P3..P1°C/1 55°C

P3(+8) P4..P2°C/1 48°C

P4(+20) 5..P3°C/1 25°C

TzadZas 5..TmaxZas°C/1 70°C

TzadCT 5.. TmaxZas°C/1 70°C

Parametry fabryczne przywracane w tryb

ie instalatora przedstawia ponizsza tabela:

Pozycja menu | Parametr Zakres nastaw / skok Nastawa fabryczna
Parametry kotta | TmaxKot 70...102°C/1 95°C
t minlst 0...999 sekund / 1 180 sekund
TminPow 5..70°C/1 45°C
t wylPpod 0...99 minut/1 10 minut
t zamZOK 0...9999 sekund / 1 300 sekund
t wylPkot 0...9999 sekund / 1 600 sekund
Parametry NrKotWiod K1, K2, K3 K1
kaskady AutZmKaot 0...1000/ 1 godzina 100 godzin
TmaxZas 5..90°C/1 85°C
TminPow 5..70°C/1 45°C
t zalKot 0 ... 9999 sekund / 1 120 sekund
ATzallst 0.0...10,0°C/0.1 1,0°C
RegKas.Kp 0,1..20,0/0,1 4,0
RegKas.Ti 0...9999 sekund /1 300 sekund
RegKas.Td 0...9999 sekund / 1 0 sekund (wytgczone)

@Wartoéci parametréw, ktore nie zostaly zawarte w tabelach, nie sg przywracane
poprzez funkcje "Ustaw fabryczne".
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WSPOLPRACA Z INNYMI REGULATORAMI

Regulator MR65-FOX+ moze wspoipracowa¢ jako MASTER z dwoma regulatorami
MR65-FOX+ SLAVE oraz maksymalnie z 6 regulatorami z serii Plus lub ATTO o adresach
SLAVES4,..., SLAVE9. Regulator dokonuje pomiarow temperatury zewnetrznej i zasilania.

Regulator MR65-FOX+ moze wspoipracowaé jako SLAVE tylko z regulatorem
MR65-FOX+, ktéry jest regulatorem MASTER. Adres sieciowy MR65-FOX+ nalezy
ustawi¢ na SLAVE2 lub SLAVE3 w zaleznosci od numeru obstugiwanego kotta w
kaskadzie.

Komunikacja odbywa sie za posrednictwem magistrali RS485. Do potgczenia regulatorow
za posrednictwem magistrali RS485 nalezy wykonac¢ kabel zgodny z jednym z ponizszych
schematow:

potgczenie 2 regulatorow

[I] RX-W3 RX-W3
SR SS8

B A B A

potgczenie 3 regulatoréw

RX-W3
NN

B A

Interfejs RS485 umozliwia potaczenie ze sobg regulatoréw na odlegtosé do 1200 metrow.

@ Potaczenie wiekszej ilosci sterownikow nalezy wykona¢ analogicznie jak dla przypadku
3 regulatorow.

@ Potgczen na odlegtosci powyzej 2m nalezy dokonywac ekranowang skretkg. Ekran
nalezy w jednym punkcie potagczy¢ z najblizszym zaciskiem PE.
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PODSTAWOWE PARAMETRY TECHNICZNE

Zasilanie

Temperatura otoczenia

llo$¢ wejs¢é pomiarowych KTY81-210
Zakresy pomiarowe

Btad odczytu temperatury

llos$¢ wejs¢ binarnych

llo$¢ wyjs¢ przekaznikowych

Maksymalna obcigzalnos¢ pojedynczego wyjscia

Podtrzymanie zegara

Wymiary

Masa

Klasa ochronnosci

Stopien ochrony

Zanieczyszczenie mikrosrodowiska

Odpornos¢ izolacji na ciepto

Oprogramowanie

Funkcje kontrolne regulatora

230V/50Hz 2,5VA

od +5°C do +40°C

5

od -30°C do +110°C

+1°C
1

5, typ dziatania 1.B

1A/230VAC (AC1)
0.8A/230VAC (AC3, cos¢=0.6)

minimum 48 godzin

105x90x62mm

0,4 kg
Il
IP20

2 stopien zanieczyszczenia

obudowa 75°C,
elementy  podtrzymujace czesci
czynne 125°C (préba nacisku kulka)

klasa A
klasa A

€
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